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UNI-MM MODULARER PRUF- UND VERPACKUNGSAUTOMAT

Anforderungen MODULE

« Durchgehend modularer

Jedec-Trayfeeder
Grundaufbau der Maschine

« ZufUhrsystem zur automatischen
ZufGihrung von Jedec-Trays

- Eingabe der Trays manuell im
Stapel (ca. 20 Stiick)

- Vereinzelung und Bereitstellung
der Trays in Entnahmeposition

- Einfach gegliederte Struktur der Anlage

- Bediener- und servicefreundlich,
gute Zuganglichkeit zu allen Baugruppen

- Dezentrales Steuerungskonzept
entsprechend der verbauten Module

- Modulares Softwarekonzept

- Offenes System fiir mogliche
Erweiterungen / Zusatzoptionen

Anlagensteuerung
- Bewegungsabldufe

Any-Feeder

« Kleinteile im Schiittgut bis
maximal 25 mm / 5g

- Ortsfestes BV-System Uber der
Entnahmeposition

- Lageorientierte Abnahme
der Teile

- Visionfunktionen / Positionskorrektur

- Modulspezifische Funktionen
- Modulparameter
- Ergebnisauswertung

- Anlagenunabhangige Programme UNI-MM Grundmaschine
(Export / Import)

Tube-Feeder
- Linearschwingforderer mit

MAIN SYSTEM

Standard Interface

e
—

Tubeaufnahme / Tubeklemmung
« Ausgabebereich Tubeausgang
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= - Ethernet
- Softwareadapter
HARDWARE Taper 8-56
NEUES ADAPTER - Breiteneinstellbares Gurtmodul
MODUL = fr Gurtbreiten von 8-56 mm
- Gurtantrieb lGber Stachelradmotor
Al - HeiBsiegeleinheit zum
Verschweilen des Gurtes
« Integrierter Abschneider am
Anbindung der Module UNI-MM Modulstruktur Transferschienenausgang

www.bos-berlin.de

Tube-Filler

(UNI-Tube-beliiftet)

« Tubeaufnahme /
Tubeklemmung

- Bauteil-Ablage im
Ablagebereich

« Mundstick auf
horizontaler Ebene

- Verfederte Einschiebe-
einheit mit integrierter
Abblasfunktion

Vision-Insektion
- 5S-Vision-Modul
- Vision-Modul INTAPE
- Vision-Modul 4MP
(mit OnTheFly Funktion)
- Vision-Modul AnyFeeder
- Vision-Modul 4MP
(befestigt am
Roboterarm)




